
Proposition de collage de Si sur PCB
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Caméra

Bras manipulateur

Table de positionnement à 
dépression des capteurs Si  et  

des PCB (table A)

Table de dépression des 
capteurs Si  (table B)

Table support de l’ensemble

Robot de collage

Robot cartésien

Outillage pour le collage des capteurs Si 
sur PCB
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Accessoires du robot pour le 
positionnement des capteurs Si

Bras manipulateur

ventouseCamera
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Les deux tables prêtes au positionnement 
et collage

PCB sur la table A

Capteurs Si sur la table B
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Table B

Table A
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Retournement de la partie PCB (table A) sur 
la partie Si (table B)



Caméra

Bras manipulateur

Table de positionnement à 
dépression des capteurs Si  et  

des PCB (table A)

Table de dépression des 
capteurs Si  (table B)

Table support de l’ensemble

Robot de collage

Robot cartésien
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Déroulement des opérations
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